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Merkmale 
 
 
 

Kompetenzbereich Fahrerassistenz- und Infotainmentsysteme 

Kurzbeschreibung Geschwindigkeitsregelungssysteme, Parksysteme, Unfallvermeidungssysteme 
(Pre-Collision), Unterstützungssysteme, Anzeigemöglichkeiten, Navigations-
systeme, Audiosysteme, Schnittstellen, Vernetzung und Datenkommunikation 

Berufliche Handlungs-
kompetenzen 

1. Technische Zusammenhänge an Fahrerassistenz- und Infotainmentsystemen 
erörtern 

2. Diagnosearbeiten an Fahrerassistenz- und Infotainmentsystemen ausführen 
3. Reparaturarbeiten an Fahrerassistenz- und Infotainmentsystemen anordnen 

Persönliche und soziale 
Kompetenzen 

Hartnäckig sein, ein/e leidenschaftliche/r Fachmann/Fachfrau sein, ein hohes 
Kostenbewusstsein zeigen, seine Arbeit effizient einteilen, vernetzt denken 

Qualifikationsprofil Die ausführliche Beschreibung und die Beurteilungskriterien zur Anwendung von 
Kompetenzen und Kenntnissen sind in der Wegleitung zur Prüfungsordnung 
definiert (siehe Fichen im Qualifikationsprofil). 

Unterrichtszeit Total 80 Stunden (in Lektionen umrechnen) 
Empfehlungen zur Aufteilung s. Hinweise im Anhang 

Zertifikatsprüfung Dieser Kompetenzbereich schliesst mit einer Zertifikatsprüfung ab. Das Prüfungs-
resultat wird mit „Bestanden“ bzw. „Nicht bestanden“ bewertet und mit einer Note 
ausgewiesen. Einzelheiten zum Zugang, zur Organisation, Durchführung, 
Gültigkeitsdauer, Wiederholung und Beschwerde sind in der „Wegleitung zur 
Prüfungsordnung über die Berufsprüfung zum Automobildiagnostiker und 
Automobil-Werkstattkoordinator“ geregelt (wird in der Wegleitung beschrieben). 

Kompetenznachweis Für bestandene Prüfungen wird ein Zertifikat erteilt (wird in der Wegleitung 
beschrieben). 

Schlussprüfung Das Bestehen der Zertifikatsprüfung ist eine Zulassungsbedingung zur 
Schlussprüfung 

Ausbildungsstandorte Vom AGVS empfohlene Institutionen siehe: www.agvs-upsa.ch 
Voraussetzungen/ 
Vorkenntnisse 

Unterricht und Zertifikatsprüfung bauen auf den Kompetenzen der EFZ für 
Fahrzeugberufe oder äquivalenten Voraussetzungen auf. Der sichere Umgang 
damit ist Voraussetzung und wird nicht mehr ausgebildet. Institutionen bieten 
Einführungskurse an. 

Trägerschaft Auto Gewerbe Verband Schweiz AGVS, Wölflistrasse 5, 3006 Bern 
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Anhang 
zur Beschreibung des Kompetenzbereichs 

Z3 
 
 

Fahrerassistenz- und 
Infotainmentsysteme 

 
Berufsprüfung Automobil-Werkstattkoordinator:in 

Automobildiagnostiker:in Fachrichtung Personenwagen 
Automobildiagnostiker:in Fachrichtung Nutzfahrzeuge 

 
Empfehlungen der Qualitätssicherungs-Kommission des AGVS 

 
 
 
 
 
 

Leistungsziele und Hinweise 

Methodisch- didaktische Rahmenbedingungen 
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ANHANG 
 

1 FAHRERASSISTENZ- UND INFOTAINMENT-SYSTEME (ca 80h) 
 

Leistungsziele 
 

1 Fahrerassistenz-Systeme 
 

1.1 Grundlagen 
 

• Einteilung der Systeme gemäss SAE erklären 
• Systeme mit den Begrifflichkeiten nach SAE unterscheiden 
• HMI (Human-Machine-Interface), Mensch-Maschine-Schnittstelle erklären 
• Den Begriff GSR 2 (General Safety Regulation 2) erklären 

 
1.2 Aufbau und Wirkungsweise der Systeme 

 
 

1.2.1 Geschwindigkeitsregelungssysteme 
 

• Aufbau und Wirkungsweise der Geschwindigkeitsregelung erläutern 
• Funktionsweise der Sensoren und Aktoren von Geschwindigkeitsregelungs-

Systemen erklären und deren Zusammenwirken beschreiben 
 

1.2.1 a) Adaptive Fahrgeschwindigkeitsregelung (Adaptive Cruise Control ACC) 
 

• Aufbau und Wirkungsweise der adaptiven Fahrgeschwindigkeitsregelung erläutern 
• Funktionsweise der Sensoren und Aktoren von adaptiven 

Fahrgeschwindigkeitsregelungen erklären und deren Zusammenwirken beschreiben 
• Begriffe: Freifahrt, Folgefahrt und Objekterkennung erklären 

 
1.2.1 b) Geschwindigkeitsassistenten 

 
• Aufbau und Wirkungsweise von intelligenten Geschwindigkeitsassistenten erläutern 

 
 

1.2.2 Parksysteme 
 

1.2.2 a) Passive Einparkhilfe 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Einparkhilfe-Systemen erläutern 
• Funktionsweise der Sensoren und Aktoren von Einparkhilfe-Systemen erklären und 

deren Zusammenwirken beschreiben 
 

1.2.2 b) Kamerabasierte Einparkhilfen 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Rückfahrkamera- und 360-Grad-Kamerasystemen 
erläutern und deren Kalibrationsmethoden erklären 
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1.2.2 c) Aktiver Parkassistent 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Parkassistent-Systemen erklären 
• Funktionsweise der Sensoren und Aktoren von aktiven Parkassistent-Systemen 

erklären und deren Zusammenwirken beschreiben 
• Die Varianten von aktiven Parkassistenten aufgrund der Hard- und Software im 

Fahrzeug unterscheiden 
• Wirkungsweise und Funktionsumfang von ferngesteuerten und automatisierten 

Parkassistenten erläutern 
 
 

1.2.3 Unfallvermeidungssysteme (Pre-Collision) 
 

1.2.3 a) Notbremsassistent 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Notbremsassistent-Systemen erläutern und 
Varianten unterscheiden 

• Zusammenwirken der Sensoren und Aktoren von Notbremsassistent-Systemen 
erklären 

 
1.2.3 b) Spurwechselassistent 

 
• Aufbau und Wirkungsweise von Spurwechselassistent-Systemen erläutern sowie 

passive und aktive Varianten unterscheiden 
• Funktionsweise der Sensoren und Aktoren von Spurwechselassistent-Systemen 

erklären sowie deren Zusammenwirken beschreiben 
 

1.2.3 c) Spurhalteassistent 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Spurhalteassistent-Systemen erläutern 
• Funktionsweise der Sensoren und Aktoren von Spurhalteassistent-Systemen 

erklären sowie deren Zusammenwirken beschreiben 
 
 

1.2.4 Unterstützungssysteme 
 

1.2.4 a) Erkennungssysteme 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Erkennungssystemen erläutern 
• Zusammenwirken der Sensoren und Aktoren von Erkennungssystemen beschreiben 

 
1.2.4 b) Fahrerüberwachungssysteme 

 
• Aufbau und Wirkungsweise von Fahrerüberwachungssystemen erläutern 
• Zusammenwirken der Sensoren und Aktoren von Fahrerüberwachungssystemen 

beschreiben 
 

1.2.4 c) Lichtassistenzsysteme 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Lichtassistenzsystemen erläutern 
• Zusammenwirken der Sensoren und Aktoren von Lichtassistenzsysteme beschreiben 
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2 Infotainment-Systeme 
 

 
2.1 Aufbau und Wirkungsweise der Systeme 

 
2.1.1 Anzeigemöglichkeiten 

 
• Aufbau und Wirkungsweise von Displaybauarten erläutern 
• Aufbau und Wirkungsweise von Head-up-Displaysystemen erläutern 
• Aufbau und Wirkungsweise von Touchscreen-Systemen erläutern 

 
 

2.1.2 Navigationssysteme 
 

• Aufbau und Wirkungsweise von Navigationssatellitensystemen erläutern 
• Aufbau und Wirkungsweise der Koppelnavigation erläutern 
• Aufbau und Wirkungsweise von Online- und integrierter Navigation erläutern 

 
 

2.1.3 Audiosysteme 
 

• Begriffe der Akustik erklären 
• Antennenarten unterscheiden und deren Eigenschaften begründen 
• Aufbau und Wirkungsweise von Audiosystemen im Prinzip erklären 
• Technische Begriffe der DAB+ Technologie erklären 
• Technische Daten von Einzelkomponenten erklären 

 
 

2.1.4 Schnittstellen, Vernetzung und Datenkommunikation 
 

• Begriffe der Bluetooth-Technologie erklären 
• Vorgehensweise der Bluetooth-Erstkoppelung im Prinzip erklären 
• Aufgaben und Diagnosemöglichkeiten der USB-Schnittstelle erklären 
• Kommunikationswege Fahrzeug mit Endgerät beschreiben und deren Vorteile 

nennen 
• Mobilfunknetze der Schweiz benennen 
• Aufbau und Wirkungsweise von Notrufsystemen (E-Call) erklären 
• Softwareupdate «Over the air» beschreiben 

 
 

3 Diagnose / Instandhaltung 
 
 

3.1 Diagnose 
 

• Diagnosearbeiten an Fahrerassistenzsystemen und Infotainmentsystemen nach 
Herstellerangaben ausführen und die entsprechenden Resultate interpretieren 

 
 

3.2 Instandhaltung 
 

• Wartungs- und Reparaturarbeiten an Fahrerassistenzsystemen, und 
Infotainmentsystemen nach Herstellerangaben anordnen 
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Systemkatalog Kompetenzbereich Z3 Fahrerassistenz- und Infotainmentsysteme 
 

- Die Auflistung der Systeme richtet sich nach den entsprechenden Leistungszielen 
- Thematik sind die Gesamt- oder Teilsysteme und nicht einzelne Bauteile 

 
1 Fahrerassistenzsysteme 

 
1.1 Grundlagen 

 
Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 SAE-Level 0 bis 5 
2 HMI 
3GSR 2 (General Safety Regulation 2) 

NEIN 1 Norm: J3016 
2 akustisch, optisch, haptisch 
3Begriff erklären, den Zweck nennen 
sowie Beispiele aufzählen 

 
1.2.1 Geschwindigkeitsregelungssysteme 

 
Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Arten 
 
 
 
2 Sensoren 

NEIN 1 Bremsende und nichtbremsende   
Systeme 
Geschwindigkeitslimiter 
 
2 Raddrehzahlsensoren mit / ohne 
Spannungsversorgung 

 
1.2.1 a) Adaptive Fahrgeschwindigkeitsregelung (Adaptive Cruise Control ACC) 

 
Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Fahrgeschwindigkeitsregelung 
 
 
 
 

2 Arten 
 
 

 

 

3 Kalibrationsmöglichkeiten 
 
 

 

 

4 Beschleunigungssensor 
 
5 Radarsensor 

NEIN 1 Ein- / Ausgabegrössen 
Grundprinzip und 
Zusammenwirken der Sensorik, 
Sensordatenfusion 
 
2 FMCW-Radar, statischer (Solid 
State) und dynamischer Lidar 
sowie kamerabasierte Systeme 
 
3 Statische und dynamische 
Kalibrationsmöglichkeiten (Azimut 
und Elevation) 
 
4 kapazitiver Sensor 
 

5 Abstandsmessung-/-regelung, 
Relativgeschwindigkeit anhand 
des FMCW-Verfahrens erklären 
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1.2.1 b) Geschwindigkeitsassistenten 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 ISA (Intelligent Speed Assistance) 
 
 
 
2 streckenbasiert 

NEIN 
 

1 Automatische Übernahme von 
Geschwindigkeitslimite 
 
2 Automatische Anpassung der 
Geschwindigkeit an den jeweiligen 
Streckenverlauf 

 
1.2.2 a) Passive Einparkhilfe 

 
Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Ultraschallsensoren 
 
 
2 Bestimmung des Abstandes zu Objekten mittels 
Laufzeitmessung 
 
3 Kreuzechoverfahren zur präzisen Lokalisierung 
von Objekten 

NEIN 1 Wirkungsweise und Störgrössen, 
erklären 
 
2 Messungenauigkeit aufgrund der 
Schallgeschwindigkeit 
 
3 Trilateration 

 
 

1.2.2 b) Kamerabasierte Einparkhilfen 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Aufbau des Rückfahrkamerasystems 
 
 

2 360-Grad-Kamerasysteme mit 2 oder mehreren 
Kameras 
 

NEIN 1 Einblenden von Hilfslinien und 
Feldern statisch und dynamisch 

2 Aufbau und Funktionsweise in 
Bezug auf Erstellung eines 
dreidimensionalen Bildes, 
Kalibrationsmöglichkeiten 

 
1.2.2 c) Aktiver Parkassistent 

 
Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Arten von aktiven Parkassistenten 
 
 
 

 
2 Möglichkeiten der Freihanderkennung 
 
 
3 Vermessung von Parklücken 
 
 
 
4 ultraschallsensororientierte Systeme 
 
5 kombinationsbasierte Systeme 
 
6 ferngesteuerte Systeme 
 
Anhänger-Rückfahr-Assistent / Trailer Assist 
 
Ausparkassistent 

NEIN 1 informierende Systeme 
Geführte Systeme 
Semi-automatische Systeme 
Vollautomatische Systeme 
 
2 Lenkdrehmomentsensor orientierte 
Systeme, kapazitiver Lenkradkranz 
 
3 Einsatz von Ultraschallsensor und 
Raddrehzahlsensor sowie mit 
Kamera 
 
4 Längs- und Querparken 
 
5 Ultraschall und Kamera 
 
6 Bedienung mittels Schlüssel oder 
Smartphone 
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1.2.3 a) Notbremsassistent 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
Varianten 
 
 
 
 
 

 

NEIN Längsverkehr, 
Manövriernotbremsassistent, 
automatische Notbremsung auf 
ungeschützte Verkehrsteilnehmer, 
rückwärtige automatische 
Notbremsung, 
Linksabbiegeassistent, 
Falschfahrerwarnung 
Kreuzungsassistent 

 

1.2.3 b) Spurwechselassistent 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Erfassungsbereiche mit unterschiedlichen 
Sensoren 
 
 
2 Heckradarkalibration 
 

 
 

3 Systemgrenzen 
 

 
4 Sensorik 
 
 
5 passive und aktive Systeme 

NEIN 1 Unterschiedliche Systeme mit 
Ultraschallsensor, Kamera 
oder Heckradar unterscheiden 
 
2 statische Kalibration: 
Dopplergenerator  
Dynamische Kalibration 
 
3 Witterung, Anhängerbetrieb, 
Fehlinterpretationen 

 
4 Lenkwinkelsensor, optische und 
resistive (GMR) Varianten  
 
5 Warnende Systeme und Systeme 
mit Lenkeingriff unterscheiden 

 

1.2.3 c) Spurhalteassistent 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Systemgrenzen aufgrund der optischen 
Einschränkungen 
 
2 Fahrspurerkennung 
 
 
3 Fiktiver Fahrschlauch 
 
 
 
 
 
 
aktiver und passiver Modus 
 
4 Passive und aktive Systeme 

 
5 Sensorik  

NEIN 1 Fahrbahn- oder Witterungs-
bedingte Einschränkungen 
 
2 Grundprinzip der 
Bildauswertung über Farben- 
und Kontrastunterschiede 
 
3 Virtuelle Fahrspur, wird 
mithilfe von Kameras oder 
Sensoren erkannt (bspw. 
Fahrbahnmarkierungen oder 
natürliche Begrenzungen der 
Fahrbahn) 

 
 

4 ohne und mit Lenkeingriff 
 

5 Mono- und Stereokamera, 
Graustufen- und Farbkamera 

 
  



Kompetenzbereich3 „Fahrerassistenz- und Infotainmentsysteme“ 01.06.2025 Seite 10 von 13  

1.2.4 a) Erkennungssysteme 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
Systeme 

 
NEIN Verkehrsschilderkennung, 

Ausstiegsassistent, Notfallassistent, 
Unfalldatenschreiber 

 
1.2.4 b) Fahrerüberwachungssysteme 

 
Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
Systeme NEIN Kamerabasierter und/oder 

fahrverhaltensbasierter 
Müdigkeitsassistent, Schnittstelle 
Alkohol-Sperrsystem 

 

1.2.4 c) Lichtassistenzsysteme 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
Systeme NEIN Automatische Fernlichtsteuerung, 

adaptive Lichtsteuerung, Digital Light 
(situative Lichtgebung), adaptive 
Blink- und Stopplichter 
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2 Infotainment-Systeme 

 
2.1 Aufbau und Wirkungsweise der Systeme 

 
2.1.1 Anzeigemöglichkeiten 

 
Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Display 
 
 
 
 

 
2 Head-up-Systeme 
 

 
 
 
 
 

3 Touchscreen 

NEIN 1 Additive Farbmischung RGB 
Pixel und Subpixel 
Bildschirmauflösung PPI 
TFT, OLED 
Pixelfehler 
 
2 Projektion Frontscheibe 
Projektsionsscheibe (Combiner) 
Ein- oder Mehrebenendarstellung 
(AR = Augmented Reality) 
Einstellmöglichkeiten 
Kalibration 
 
3 Resisitive, kapazitive, infrarote 
Bauarten unterscheiden, 
Annäherungssensor 

 
 

2.1.2 Navigationssysteme 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Eigenpositionsbestimmung 
 
2 Routenoptionen 
 
 
 
 
3 Erweiterte Routenoptionen 
 
 
 
4 Koppelnavigation 
 
 

 

5 Drehratensensor 
 
6 Online-Navigation 
 

NEIN 1 GPS (NAVSTAR), Galileo 
 
2 Schnellste, kürzeste, 
ökonomischste Route 
Maut, Fähre, Reisezüge, 
Camping und Nutzfahrzeug 
 
3 Für Steckerfahrzeuge – 
Ladeempfehlungen auf längeren 
Strecken 
 
4 Map Matching, 
Fahrzeugnavigation = Satelliten- 
und Koppelnavigation 
 
5 Kapazitiver Sensor 
 
6 Abo Dienste 
Verkehrsfluss in Echtzeit 
On- und Offlinekarten 
Car to Car (Car2Car) 
Floating Phone Data 
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2.1.3 Audiosysteme 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Akustik 

 
 
 
 
2 Antennenarten 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3 Signalverarbeitung 
 
 
 
4 DAB+ 
 

 
 
 

5 Digitaler Sound Prozessor 
 
 
 
 

 
6 Verstärker 

 
 

7 Lautsprecher 
 

NEIN 1 Schalldruck, Schalldruckpegel, 
bewerteter Schalldruckpegel, 
Schallgeschwindigkeit, hörbare 
Frequenzen 
 
2 Passive und aktive Antennen 
Nach Einbauort: 
Dachantenne, Scheibenantenne, 
Aussenspiegelantennen, 
Stossstangenantenne 
Nach Anwendungszweck: 
Radioantennen, 
Navigationsantennen, 
Mobilfunkantennen, WLAN-
Antennen, 
Bluetooth-Antennen 
 
3 Antennenweiche 
Antennen-Diversity 
Phasen-Diversity 
 
4 Ensemble (Erster und zweiter 
Multiplexer sowie regionaler 
Multiplexer), Demultiplexer, 
Gleichwellennetz 
 
5 Mögliche Korrekturen: 
Frequenzanpassung am 
Innenraum, Laufzeitkorrektur, 
Klangbildwahl, 
Geräuschniveau-Kompensation 
 
6 Analoge/digitale Verstärker, 
Klassen, technische Daten 

 
7 Aktiv/passiv 
Impedanz 
Frequenzgang 
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2.1.4 Schnittstellen, Vernetzung und Datenkommunikation 
 

Systemkatalog Berechnungen Bemerkungen 
1 Bluetooth 
 
 
 
 
 
2 USB 
 
 
3 WLAN-Hotspot 
 
 
 
4 Mobilfunknetze 
 
5 automatisches Notrufsystem 
 
 
 
 
 
6 Softwareupdate «Over the air» 
 
 
7 Daten- und Persönlichkeitsschutz 

NEIN 1 Frequenzsprungverfahren, 
Sendeleistung, 
Übertragungsfrequenz, 
Abhörsicherheit 
 
 
2 Spannungsversorgung, 
Formatierung, Datenformate 
 
3 Kommunikationsweg Internet: 
Fahrzeug zu Endgerät und 
umgekehrt 
 
4 4G und 5G 
 
5 Funktion E-Call: 
Eigenpositionsbestimmung, 
Unfallschwere, Anzahl Passagiere, 
Antriebsart, Spannungsversorgung 
der Mobilfunkeinheit 
 
6 Online-Verbindung über Mobilfunk 
und/oder WLAN 
 
7 Gesetzliche 
Rahmenbedingungen, 
Datendienste der Hersteller, 
Fernzugriff/Diagnosemöglichkeiten 
 

 
Bern, 01.06.2025 
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